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Программа 

Восьмой международной научно-практической конференции 

«Имитационное и комплексное моделирование морской техники и морских 

транспортных систем»  

(ИКМ МТМТС-2026) 

10 июня 2026 г. 

Program 

8th International scientific-practical conference 

«Simulation and complex modelling in marine engineering and marine 

transporting systems»  

(SCM MEMTS-2026) 

On June, 10th, 2026 

 

09.00 – 09.40. Регистрация участников. 

 

09.40 – 10.00. Открытие конференции. 

 

Вступительное слово.  

Габдрафиков Ю.М., заместитель генерального директора по научно-

производственной деятельности, АО «Центр технологии судостроения и 

судоремонта», Санкт-Петербург, Россия. 

Gabdrafikov Yu.M., deputy director general on scientific - production activities, JSC 

«Shipbuilding & Shiprepair Technology Center», St. Petersburg, Russia. 

 

Вступительное слово. 

Ронжин А.Л., д.т.н., профессор, Профессор РАН, директор Санкт-Петербургского 

Федерального исследовательского центра РАН (СПб ФИЦ РАН), Санкт-Петербург. 

Ronzhin A.L., Doctor of Technical Sciences, Professor, Professor of the Russian Academy 

of Sciences, director, St. Petersburg Federal Research Center of the Russian Academy of 

Sciences (SPC RAS), St. Petersburg, Russia. 

 

Вступительное слово. 

Соколов Б.В., д.т.н., профессор, главный научный сотрудник, руководитель 

лаборатории, Санкт-Петербургский Федеральный исследовательский центр 

Российской академии наук (СПб ФИЦ РАН), президент НП «НОИМ», заслуженный 

деятель науки и техники РФ, Санкт-Петербург, Россия. 

Sokolov B.V., Doctor of Technical Sciences, Professor, Chief Researcher, Head of 

Laboratory, St. Petersburg Federal Research Center of the Russian Academy of Sciences 

(SPC RAS), President NP «National Simulation Society», honored scientist, St. Petersburg, 

Russia. 
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Доклады участников 

1. 10.00  10.20     

Системно-управленческое описание процессов функционирования цифровых 

двойников сложных объектов на различных этапах их жизненного цикла. 

Алексеев А.В., НП «Институт автоматизации процессов борьбы за живучесть 

корабля, судна», Санкт-Петербургский государственный морской технический 

университет, Захаров В.В., Охтилев М.Ю., Охтилев П.А., Соколов Б.В., Санкт-

Петербургский Федеральный исследовательский центр Российской академии наук 

(СПб ФИЦ РАН), Санкт-Петербург, Россия. 

Systems and management description of the functioning processes of digital twins of 

complex objects at various stages of their life cycle. Alekseev A.V., NP «Institute of 

Automation of processes of struggle for survivability of a ship, a vessel», St. Petersburg 

State Maritime Technical University, Zakharov V.V., Okhtilev M.Yu., Okhtilev P.A., 

Sokolov B.V., St. Petersburg Federal Research Center of the Russian Academy of Sciences 

(SPC RAS), St. Petersburg, Russia. 

 

2. 10.20  10.40     

Модель и технология проактивного управления процессами борьбы за живучесть 

корабля, судна. Алексеев А.В., НП «Институт автоматизации процессов борьбы 

за живучесть корабля, судна», Санкт-Петербургский государственный морской 

технический университет, Антипов В.В., АО «Концерн «НПО «Аврора», 

Михальчук А.В., Санкт-Петербургский государственный морской технический 

университет, Смольников А.В., АО «Концерн «НПО «Аврора», Санкт-Петербург, 

Россия. 

Proactive management model and technology the processes of fighting for the survivability 

of a ship, vessel. Alekseev A.V., NP «Institute of Automation of processes of struggle for 

survivability of a ship, a vessel», St. Petersburg State Maritime Technical University, 

Antipov V.V., JSC «Concern «NPO «Aurora», Mikhalchuk A.V., St. Petersburg State 

Maritime Technical University, Smolnikov A.V., JSC «Concern «NPO «Aurora», 

St. Petersburg, Russia. 

 

3. 10.40  11.00     

Имитационная модель поиска полыньи автономным необитаемым подводным 

аппаратом с использованием маневрирования по крену и дифференту. 

Мартынова Л.А., Якупов Р.И., Знаменский Д.А., АО «Концерн «ЦНИИ 

«Электроприбор», Санкт-Петербург, Россия. 

Simulation modeling of the operation of the system for determining the location of a small-

sized robotic complex. Martynova L.A., Yakupov R.I., Znamensky D.A., JSC «Concern 

«Central Research Institute «Elektropribor», St. Petersburg, Russia. 

 

4. 11.00  11.20     

Динамический моделирующий комплекс для отладки и проверки алгоритмов 

системы управления движением и динамическим позиционированием морских 

надводных подвижных объектов. Азаров М.М., Шалыто А.А., Баранов С.Б., 

АО «Концерн «НПО «Аврора», Санкт-Петербург. 
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Dynamic simulation complex for debugging and testing vessel motion and dynamic position 

control system algorithms. Azarov M.M., Shalyto A.A., Baranov S.B., JSC «Concern 

«NPO «Aurora», St. Petersburg, Russia. 

 

5. 11.20  11.40     

Цифровой двойник распределенной системы управления с элементами 

искусственного интеллекта. Дригола В.К., ВУНЦ ВМФ «ВМА им. Н.Г. Кузнецова», 

Алексеев А.В., НП «Институт автоматизации процессов борьбы за живучесть 

корабля, судна», Санкт-Петербургский государственный морской технический 

университет, Бондырев В.Е., Иванов Д.О., Балтийский государственный 

технический университет «Военмех» им. Д.Ф. Устинова, Санкт-Петербург, Россия. 

Digital double of a distributed control system with artificial intelligence elements. 

Drigola V.K., Naval Academy named after N.G. Kuznetsov, Alekseev A.V., NP «Institute 

of Automation of processes of struggle for survivability of a ship, a vessel», St. Petersburg 

State Maritime Technical University, Bondyrev V.E., Ivanov D.O., BSTU «VOENMEH», 

St. Petersburg, Russia. 

 

11.40  12.20  Кофе-брейк. Стендовые демонстрации. 

 

6. 12.20  12.40     

Имитационная модель оценки эффективности поиска малоразмерных объектов 

автономным необитаемым подводным аппаратом в акватории путем маневрирования 

по крену. Мартынова Л.А., Якупов Р.И., Знаменский Д.А., АО «Концерн «ЦНИИ 

«Электроприбор», Санкт-Петербург, Россия. 

Simulation model for evaluating the effectiveness of searching for small objects in an area 

using an autonomous underwater vehicle's roll maneuvering. Martynova L.A., 

Yakupov R.I., Znamensky D.A., JSC «Concern «Central Research Institute 

«Elektropribor», St. Petersburg, Russia. 

 

7. 12.40  13.00     

Изменение упора гребного винта при ударном взаимодействии с отдельной льдиной. 

Рябченко Д.С., СПб ГБПОУ «Петровский колледж», Сазонов К.Е., ФГУП 

«Крыловский государственный научный центр», Санкт-Петербургский 

государственный морской технический университет, Санкт-Петербург, Россия. 

Change in propeller thrust during impact interaction with a single ice floe. 

Ryabchenko D.S., St. Petersburg «Petrovsky College», Sazonov K.E., Krylov State 

Scientific Center, St. Petersburg State Maritime Technical University, St. Petersburg, 

Russia. 

 

8. 13.00  13.20    

Программный инструмент инженерного анализа сварки судовых корпусных 

конструкций для стадии технологической подготовки производства. Дикшев И.В., 

Ерофеев В.А., Масленников А.В., Медведков М.С., АО «Юмосс», Москва, Россия. 

Software tool for engineering analysis of welding in ship body structures for the production 

preparation stage. Dikshev I.V., Erofeev V.A., Maslennikov A.V., Medvedkov M.S., 
JSC «Umoss», Moscow, Russia. 
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9. 13.20  13.40     

Концепция коллективной монографии «Моделирование процессов борьбы на море». 

Алексеев А.В., НП «Институт автоматизации процессов борьбы за живучесть 

корабля, судна», Санкт-Петербургский государственный морской технический 

университет, Волгин П.Н., ВУНЦ ВМФ «ВМА им. Н.Г. Кузнецова», 

Михальчук А.В., Санкт-Петербургский государственный морской технический 

университет, Санкт-Петербург, Россия. 

The concept of the monograph «Process modeling fighting at sea». Alekseev A.V., 

NP «Institute of Automation of processes of struggle for survivability of a ship, a vessel», 

St. Petersburg State Maritime Technical University, Volgin P.N., All-Russian Scientific 

Research Center of the Navy «VMA named after N.G. Kuznetsov», Mikhalchuk A.V., 

St. Petersburg State Maritime Technical University, St. Petersburg, Russia. 

 

10. 13.40  14.00     

Метод объектно-ориентированного проектирования человеко-машинных 

интерфейсов систем управления корабельными техническими средствами объектов 

морской техники. Макаров Е.А., Бубнов Е.А., АО «ЦКБ МТ «Рубин», Санкт-

Петербург, Россия. 

Object-oriented design method for the human-machine interface of shipboard technical 

equipment control systems. Makarov E.A., Bubnov E.A., JSC «CBD ME «Rubin», St. 

Petersburg, Russia. 

 

14.00  15.00  Обед. Стендовые демонстрации. 

 

11. 15.00  15.20  

От управления жизненным циклом к когнитивным платформам боевых 

возможностей потенциально опасных объектов ВМФ в современных условиях1. 

Дригола В.К., НП «Институт автоматизации процессов борьбы за живучесть 

корабля, судна», Санкт-Петербург, Россия. 

From lifecycle management to cognitive platforms of combat capabilities of potentially 

hazardous naval objects in modern conditions1. Drigola V.K., NP «Institute of Automation 

of processes of struggle for survivability of a ship, a vessel», St. Petersburg, Russia. 

 

12. 15.20  15.40  

Моделирование применения комплексов технических средств для спасания экипажей 

аварийных подводных лодок в Арктике. Овчинников А.В., Марков А.С., 

Аскералиев А.А., ФГБУ «40 ГНИИ» Минобороны России, Санкт-Петербург, Россия. 

Modeling of the use of complexes of technical means for the rescue of crews of disabled 

submarine in the Arctic. Ovchinnikov A.V., Markov A.S., Askeraliev A.A., Federal State 

Budgetary Institute «40 State Scientific Research Institute» of the Ministry of Defense of 

the Russian Federation, St. Petersburg, Russia. 

 

                                                           
1 Без публикации в сборнике трудов конференции (without publication in the collection of conference proceedings). 
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13. 15.40  16.00    

Унифицированный метод алгоритмических испытаний систем управления главными 

энергетическими установками объектов морской техники. Беляев А.Д., Бубнов Е.А., 

АО «ЦКБ МТ «Рубин», Санкт-Петербург, Россия. 

Unified method of algorithmic testing of control systems for main power plants of marine 

equipment objects. Belyaev A.D., Bubnov E.A., JSC «CBD ME «Rubin», St. Petersburg, 

Russia. 

 

14. 16.00  16.20     

Интеллектуальная поддержка моделирования жизнеспособности интегрированных 

цепей поставок. Искандеров Ю.М., Ласкин М.Б., Лебедев И.С., Семенов В.В., 

Хасанов Д.А., Санкт-Петербургский Федеральный исследовательский центр 

Российской академии наук (СПб ФИЦ РАН), Санкт-Петербург, Россия. 

Intelligent support for modeling the viability of integrated supply chains. 

Iskanderov Yu.M., Laskin M.B., Lebedev I.S., Semenov V.V., Khasanov D.S., 
St. Petersburg Federal Research Center of the Russian Academy of Sciences (SPC RAS), 

St. Petersburg, Russia. 

 

15. 16.20  16.40 

Имитационное моделирование работы кранов STS контейнерного терминала для 

целей проектирования морского порта. Кузнецов А.Л., Государственный 

университет морского и речного флота им. адм. С.О. Макарова, Семенов А.Д., ООО 

«МИТ-Консалт», Санкт-Петербург, Россия. 

Simulation modeling of STS cranes at a container terminal for seaport design. 

Kuznetsov A.L., Admiral S.O. Makarov State University of Maritime and Inland Shipping, 

Semenov A.D., «MIT-Consult» LLC,  St. Petersburg, Russia. 

 

16.40  18.00. Финальная дискуссия. Закрытие конференции. 
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Стендовые доклады участников без выступления 

1. Simulation modelling of container terminal operations in Vietnam's maritime transport and 

logistics system: a review of approaches and development directions. Nguyen Minh Chien, 
JSC «MIT – Technical Consulting and Technology Development», Ho Chi Minh City, 

Vietnam, Baginova V.V., Russian University of Transport (MIIT), Moscow, Russia, 

Nguyen Van Hung, University of Engineering and Technology, Vietnam National 

University, Hanoi, Vietnam. 

Имитационное моделирование операций контейнерных терминалов в морской 

транспортно-логистической системе Вьетнама: обзор подходов и направления 

развития.  Нгуен Минь Тьиен, АО «MIT – технический консалтинг и развитие 

технологий», Хошимин, Вьетнам, Багинова В.В., Российский университет 

транспорта (МИИТ), Москва, Россия, Нгуен Ван Хунг, Вьетнамский национальный 

университет, Ханой, Вьетнам. 

2. Место математических моделей в структуре эксплуатационного процессного 

цифрового двойника циркуляции морского судна. Бондарев В.А., Ермаков С.В., 

Малинин Н.Ж., ФГБОУ ВО «Калининградский государственный технический 

университет», Калининград, Россия. 

The place of mathematical models in the structure of an operational process-centric digital 

twin of a marine vessel's circulation. Bondarev V.A., Ermakov S.V., Malinin N.Z., FSBEI 

HE «Kaliningrad State Technical University», Kaliningrad, Russia. 

3. Возможности отечественных космических средств по контролю морских перевозок в 

Балтийском море и по маршруту «Усть-Луга – Балтийск». Говорухин В.П., Институт 

проблем транспорта Российской академии наук, Калинов М.И., Родионов В.А., 

Санкт-Петербургский научный центр Российской академии наук, Санкт-Петербург, 

Россия. 

Capabilities of domestic space-based systems for monitoring maritime traffic in the Baltic 

Sea and along the Ust-Luga – Baltiysk route. Govorukhin V.P., Institute of Transport 

Problems of the Russian Academy of Sciences, Kalinov M.I., Rodionov V.A., 

St. Petersburg Scientific Center of the Russian Academy of Sciences, St. Petersburg, Russia. 

4. Определение параметров режима орбитальной сварки неплавящимся электродом 

титановых сплавов с присадочным материалом на основе численного анализа 

процесса. Дикшев И.В., Ерофеев В.А., Масленников А.В., Медведков М.С., 

АО «Юмосс», Москва, Россия. 

Determination of parameters for the orbital welding of titanium alloys with a non-

consumable electrode and a filler metal based on numerical analysis of the process. 

Dikshev I.V., Erofeev V.A., Maslennikov A.V., Medvedkov M.S., JSC «Umoss», 

Moscow, Russia. 

5. Арктический театр: МРТК как ключевой элемент обеспечения безопасности 

Северного морского пути и арктической инфраструктуры. Дригола В.К., 

НП «Институт автоматизации процессов борьбы за живучесть корабля, судна», 

Санкт-Петербург, Россия. 
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Arctic theater: MRTK as a key element of ensuring the security of the Northern sea route 

and arctic infrastructure. Drigola V.K., NP «Institute of Automation of processes of 

struggle for survivability of a ship, a vessel», St. Petersburg, Russia. 

6. Доктрина функционального флота: от производства корпусов к оператору морской 

мощи. Дригола В.К., НП «Институт автоматизации процессов борьбы за живучесть 

корабля, судна», Санкт-Петербург, Россия. 

The Functional fleet doctrine: from hull production to Naval power operator. Drigola V.K., 

NP «Institute of Automation of processes of struggle for survivability of a ship, a vessel», 

St. Petersburg, Russia. 

7. Место и роль цифрового двойника в системах управления ВМФ РФ. Дригола В.К., 

НП «Институт автоматизации процессов борьбы за живучесть корабля, судна», 

Санкт-Петербург, Россия. 

The place and role of the digital twin in the control systems of the Navy of the Russian 

Federation. Drigola V.K., NP «Institute of Automation of processes of struggle for 

survivability of a ship, a vessel», St. Petersburg, Russia. 

8. Моделирование условий доставки плавучей платформы в порт Тикси. Жаркова Е.В., 
ФГБОУ ВО «ГУМРФ имени адмирала С.О. Макарова», Санкт-Петербург, Россия. 

Simulation of conditions for delivery of a floating platform to Tiksi port. Zharkova E.V., 
Admiral Makarov SUMIS, St. Petersburg, Russia. 

9. Возможности метода Монте-Карло для оценки эффективности морских 

грузоперевозок. Мутовкина Н.Ю., ФГБОУ ВО «Тверской государственный 

технический университет» (ТвГТУ), Тверь, Россия. 

The possibilities of the Monte-Carlo method for evaluating the efficiency of marine cargo 

transportation. Mutovkina N.Y., Tver State Technical University, Tver, Russia. 

10. Программный комплекс для оценки загруженности морских портов и транспортных 

магистралей Хасанского транспортного узла. Пронякин Н.С., ООО «Симетра 

Групп», Санкт-Петербург, Федотов М.В., Девятков Т.В., ООО «Элина-Компьютер», 

Казань, Россия. 

Software suite for evaluating the capacity utilization of seaports and transport corridors of 

the Khasan transport hub. Pronyakin N.S., «Simetera Group» LLC, St. Petersburg, 

Fedotov M.V., Devyatkov T.V., «Elina-Computer» LLC, Kazan, Russia. 

11. Сочетание аналитико-имитационного моделирования в интересах оценки 

устойчивости систем связи ВМФ. Пуха Г.П., ООО «Научно-технический центр 

«Технологии и безопасности», Санкт-Петербург, Россия. 

A combination of analytical and simulation modeling to assess the stability of Naval 

communication systems. Pukha G.P., «Scientific and Technical Center «Technologies and 

Security» LLC, St. Petersburg, Russia. 
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Стендовые демонстрации 

1. Электронный интерактивный трехмерный макет малого рыболовного траулера-

сейнера проекта МРТС28M «Визир». Харитонов В.А., Долматов М.А., Уляшев А.А., 

АО «Центр технологии судостроения и судоремонта», Санкт-Петербург, Россия. 

Electronic interactive three-dimensional model of the small fishing trawler-seiner project 

MPTC28M «Vizir». Haritonov V.A., Dolmatov M.A., Ulyashev A.A., JSC «Shipbuilding 

& Shiprepair Technology Center», St. Petersburg, Russia. 

2. Электронный интерактивный трехмерный макет производства АО «Онежский 

судостроительный-судоремонтный завод» (Петрозаводск). Харитонов В.А., 

Долматов М.А., Васильев А.А., Мильков В.П., АО «Центр технологии судостроения 

и судоремонта», Санкт-Петербург, Россия. 

Electronic interactive three-dimensional model of manufacturing JSC «Onega Shipbuilding 

and Ship Repair Plant» (Petrozavodsk). Haritonov V.A., Dolmatov M.A., Vasil’ev A.A., 

Mil’kov V.P., JSC «Shipbuilding & Shiprepair Technology Center», St. Petersburg, Russia. 

3. Специализированное приложение для моделирования судостроительных производств 

(АС «Сириус» 2.0). Долматов М.А., Плотников А.М., АО «Центр технологии 

судостроения и судоремонта», Санкт-Петербург, Россия. 

Specialized software for simulation of shipbuilding manufacturing (AS «Sirius» 2.0). 

Dolmatov M.A., Plotnikov A.M., JSC «Shipbuilding & Shiprepair Technology Center», 

St. Petersburg, Russia. 

 

 

Оргкомитет конференции 


